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Lista 

disciplinelor opţionale în cadrul programului de pregătire

 MASTER – Sisteme robotice cu inteligenţă artificială 

 (competenţe licenţă)
	Disciplină opţională independentă 1
	Calibrarea roboţilor şi mentenanţă electromecanică

	
	Experimentarea roboţilor mobili

	Disciplină opţională independentă 2
	Metode de cercetare

	
	Managementul proiectelor

	
	Matematică avansată în robotică

	
	Tehnici statistice în robotică

	Disciplină opţională independentă 3
	Integrabilitatea senzorială

	
	Senzori video şi analiza imaginilor

	Disciplină opţională independentă 4
	Baze de date şi sistem expert 

	
	Gestiunea computerizată a sistemelor de producţie robotizate

	
	Inteligenţă artificială pentru robotică

	
	Reţele neuronale

	Disciplină opţională independentă 5
	Interfaţa om - maşină

	
	Programarea roboţiilor industriali

	Disciplină opţională independentă 6
	Roboţi pentru prestări de servicii

	
	Roboţi păşitori

	
	Comenzi numerice  în sistemele de fabricaţie

	
	Roboţi casnici


