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1.(MIC) Microcontrolere; 2C/1L/1P Ex- 5cr. Conf.dr.ing. V. Ciupe;  Laborator/Proiect: Conf.dr.ing. A. Dobra 

2.(AP) Automate programabile; 2C/1L, Ex-4cr (2L săpt. 8-14); Conf.dr.ing. V. Ciupe 

3.(SCR) Sisteme de conducere în robotică; 2C/2L; ED-4cr; Prof.dr.ing. I. Bogdanov, Lab. sala XX 

4.(IA) Inteligenţă artificială; 2C/1L; Ex- 4cr; Ş.l.dr.ing. C. Moldovan 

5.(PSM) Proiectarea sistemelor mecatronice; 2C/1L/2P; Ex- 5cr.; Prof.dr.ing. V. Dolga, Laborator, Proiect Ş.l.dr.ing. C. Moldovan 

6.(RA) Robotică avansată; 2C/1L/2P; Ex-5cr.; Prof.dr.ing. Chr. E. Lovasz; Laborator, Proiect Sl;.dr.ing. E. Zăbavă 

7.(MLPA) Maşini de lucru în procese automate; 2C/1L(2L săpt. 1-7); ED- 4cr.; Conf.dr.ing. D. Mărgineanu 

8.(ADE) Analiza datelor experimentale; 2C/2L; ED- 4cr.; Prof.dr.ing. A.  Davidescu, Laborator Şl.dr.ing.C. Pop 

9.(AM) Aplicaţii multirobot; 2C/2L; ED- 4cr.; Şl;.dr.ing. E. Zăbavă 

 

 

 

 

Notă: 196= Mecanică corp N 

S.C.=Sala de Conferinţe 309 (corp O, et.III) 

MIC (L/P); SCR(L) (Orologerie 308) 

ADE(L)=408 (corp O, et.IV) 

AM(L), RA(L/P) = 306 (corp O, et.III Lab Optica)  

MLPA (L)=CIM (corp O, mezanin) 

AP(L)=M08 (corp O, mezanin) 

PSM(L/P); IA(L)=Lab.senzori 311 (corp O, et.III) 

 

 

Orele de curs şi aplicaţii ale disciplinelor cu evaluare distribuită se desfășoară din săptămânile 1 până în 10. Aplicațiile continuă şi după săptămâna 9 

până în săptămâna 14. 
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