FIŞA DISCIPLINEI

1. Date despre program

	1.1 Instituţia de învăţământ superior
	 Universitatea Politehnica din Timişoara 

	1.2 Facultatea
 / Departamentul

	 Mecanică/Mecatronică 

	1.3 Catedra
	▬

	1.4 Domeniul de studii (denumire/cod
)
	Inginerie mecanică / 20.70.10.180.20 

	1.5 Ciclul de studii
	Licenţă 

	1.6 Programul de studii (denumire/cod)/Calificarea
	 Maşini şi sisteme hidraulice şi pneumatice/180/inginer 


2. Date despre disciplină
	2.1 Denumirea disciplinei
	 Mecanisme  

	2.2 Titularul activităţilor de curs
	Prof.dr.ing. Mesaros-Anghel Voicu  

	2.3 Titularul activităţilor aplicative

	Asist.dr.ing. Pop Florina 

	2.4 Anul de studiu

	2 
	2.5 Semestrul
	 4 
	2.6 Tipul de evaluare
	E 
	2.7 Regimul disciplinei
	 DD 


3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activităţilor didactice)
	3.1 Număr de ore pe săptămână
	 4  , din care:   
	3.2 curs
	2 
	3.3 seminar/laborator/ proiect/practică
	 2 

	3.4 Total ore din planul de învăţământ
	56  , din care: 
	3.5 curs
	28 
	3.6 activităţi aplicative
	 28 

	3.7 Distribuţia fondului de timp pentru activităţi individuale asociate disciplinei
	ore

	Studiul după manual, suport de curs, bibliografie şi notiţe
	 14 

	Documentare suplimentară în bibliotecă, pe platformele electronice de specialitate şi pe teren
	5 

	Pregătire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii şi eseuri
	 14 

	Tutoriat
	 - 

	Examinări
	 2 

	Alte activităţi  consultatii 
	 1 

	Total ore activităţi individuale
	 36 

	3.8 Total ore pe semestru

	 92 

	3.9 Numărul de credite
	 3 


4.
Precondiţii (acolo unde este cazul)
	4.1 de curriculum
	 - Desen
· matematica (geometrie+trigonometrie+algebra+analiza)
· mecanica 

	4.2 de competenţe
	·   


5.
Condiţii (acolo unde este cazul)
	5.1 de desfăşurare a cursului
	·   

	5.2 de desfăşurare a activităţilor practice
	·   


6.
Competenţe specifice acumulate

	Competenţe profesionale

	·  Identificarea, definirea, utilizarea noţiunilor din ştiinţele fundamentale specifice domeniului ingineriei
· Alegerea, instalarea, exploatarea şi mentenanţa sistemelor din domeniul ingineriei mecanice
· Utilizarea ştiinţelor fundamentale şi complementare în realizare de demersuri teoretice specifice managementului integrat al calităţii din domeniul maşinilor şi sistemelor hidraulice şi pneumatice 

	Competenţe transversale
	·   


7.
Obiectivele disciplinei (reieşind din grila competenţelor specifice acumulate)
	7.1 Obiectivul general al disciplinei
	·  Se expun studentilor cunostinte teoretice (la curs), exersate prin probleme tehnice (la seminar) si puse-n practica (la laborator), necesare identificarii / studierii / conceperii (la proiect), in masini, a mecanismelor componente, a rolului functional al acestora, in vederea imbunatatirii calitative din punct de vedere mecanic. Cca 3% din competentele viitorului inginer se vor datora disciplinei MECANISME 

	7.2 Obiectivele specifice
	·   


8.
Conţinuturi

	8.1 Curs
	Număr de ore
	Metode de predare

	 1.STRUCTURA MECANISMELOR (1.1.Notiuni / definitii fundamentale 1.2.Cuple cinematice 1.3.Mobilitate, desmodromie, familii de mecanisme 1.4.Particularitati structurale 1.5.Grupe cinematice) 
	 6 
	 Cursul se preda „cu creta la tabla” din considerentul pedagogic al ritmului cel mai adecvat intelegerii  

	2.CINEMATICA MECANISMELOR CU BARE (2.1.Avantaje / dezavantaje. Rezolvarea unor probleme tehnice. Obiect, metode, scari 2.2.Relatiile lui Euler intre parametrii cinematici 2.3.Cazurile 1/2/3 de aplicare a relatiilor Euler 2.4.Relatii in miscarea relativa intre parametrii cinematici)  
	 6 
	

	3.CINEMATICA MECANISMELOR CU ROTI (3.1.Axoizii miscarii 3.2.Transmisii cilindrice / conice ordinare 3.3.Trenuri ordinare cu roti cilindrice / conice 3.4.Transmisii planetare / diferentiale cu roti cilindrice / conice 3.5.Diferentialul auto)  
	 6 
	

	 4.SINTEZA MECANISMELOR CU ROTI DINTATE (4.1.Clasificare, terminologie, angrenajul paralel 4.2.Legea agrenarii 4.3.Profile conjugate, linia de angrenare 4.4.Interschimbabilitatea rotilor dintate 4.5.Profille evolventice, generarea si geometria lor 4.6.Cremaliera de referinta, cercul de divizare 4.7.Dimensiuni ale danturii definite cu cremaliera 4.8.Grosimea dintelui pe cercul oarecare 4.9.Angrenajul plan, unghiul de angrenare, distanta intre axe, categorii de angrenaje 4.10.Gradul de acoperire, angrenarea dubla / unipara 4.11.Bazele tehnologiei de danturare si masurare a rotilor dintate 4.12.Interferenta /subtaierea, aplicatii ale deplasarilor de profil 4.13.Roti dintate cilindrice cu dinti inclinati) 
	 10 
	

	 5.SINTEZA MECANISMELOR CU CAMA (5.1.Clasificare 5.2.Cinematica 5.3.Legi de miscare cu v=ct, a=ct, a=cos, a=sin, a=polinom 5.4.Gabaritul camelor plane rotative cu tachet in translatie/oscilant 5.5. Trasarea profilelor camelor plane rotative cu tachet in translatie/oscilant) 
	 8 
	

	 6.CINETOSTATICA MECANISMELOR (5.1.Forte motoare/rezistente 5.2.Stabilitatea echilibrului/miscarii 5.3.Concentrarea maselor in general si pt elementul ternar/binar 5.5.Reactiuni in cuplele cinematice-principii si conditia de determinare 5.6.Cinetostatica grupelor de cl2/ord2. 5.7.Cinetostatica elementului motor si a conexiunii KB0 5.8.Exemplu de analiza cinetostatica a unui mecanism.Alegerea actionarii.Randament) 
	 6 
	

	  
	  
	

	  
	  
	

	  
	  
	

	  
	  
	

	  
	  
	

	  
	  
	

	  
	  
	

	  
	  
	

	Bibliografie
   1. Perju, D., Mecanisme de mecanica fina, vol.1+2, Editura „Politehnica”, 1986/1990

                      2. Kovacs, F.-W., Crudu, M., Perju, D., Mecanisme, Editura „Politehnica”, 1992

                      3. Kovacs, F.-W., Perju, D., Vacarescu, I., Mesaros-Anghel, V., Savii, G., Sinteza mecanismelor, vol.1+2, Editura „Politehnica”, 1992  


	8.2 Activităţi aplicative

	Număr de ore
	Metode de predare

	Seminar (1.Probleme de structura mecanismelor 2.Probleme de cinematica mecanismelor cu bare + tema 3.Probleme de cinematica mecanismelor cu roti + tema 4.Recapitulare)  
	14  
	 La seminar: „cu creta la tabla” asistat de calculatoare „de buzunar. La laborator / proiect: cu „statii de proiectare / desenare” implicand soft adecvat 

	Laborator (1.Prezentare de machete ale mecanismelor si de softuri dedicate acestora 2.Analiza structurala a mecanismelor 3.Masurarea vitezei unghiulare 4.Legile de miscare ale mecanismelor cu bare / came 5.Cinematica mecanismului articulatiei cardanice 6.Generarea profilelor evolventice 7.Recuperari)  
	14  
	

	Proiect (1.Calculul si desenele pt un angrenaj cilindric cu dinti inclinati 2. Calculul si desenele pt un mecanism cu cama plana rotativa) 
	14  
	

	  
	  
	

	  
	  
	  

	  
	  
	  

	  
	  
	  

	  
	  
	  

	  
	  
	  

	Bibliografie
  4. Mesaros-Anghel, V., Carabas, I., Lovasz, E.-C., Manual pt proiectarea mecanismelor, Editura Mirton / Politehnica, 1996 / 2006

                      5. *** Indrumator pt lucrari de laborator la mecanisme, Editura „Politehnica”, 1995 


9.
Coroborarea conţinuturilor disciplinei cu aşteptările reprezentanţilor comunităţii epistemice, asociaţiilor profesionale şi angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
	·   


10. Evaluare

	Tip activitate
	10.1 Criterii de evaluare
	10.2 Metode de evaluare
	10.3 Pondere din
        nota finală

	10.4 Curs
	 Dupa semestrul 2 se dau la examen patru  subiecte din care doua sunt probleme (structura / cinematica bare / cinematica roti) facute la seminar / curs, iar altele doua sunt titluri predate la curs (structura / sinteza roti dintate)

Dupa semestrul 3 se dau la lucrari scrise doua subiecte care sunt titluri predate la curs (sinteza came / cinetostatica)  
	Dupa semestrul 2: examene scrise la care, in principiu, fiecare subiect trebuie promovat cu minim nota 5, dar se fac compensari in cazul notelor mari alaturate altora mici. Se pune accent pe înţelegerea noţiunilor, exprimarea şi motivarea rationala / tehnica.
Dupa semestrul 3: lucrari scrise la care, in principiu, fiecare subiect trebuie promovat cu minim nota 5, dar se fac compensari in cazul unei note mari alaturata alteia mici. Se pune accent pe înţelegerea noţiunilor, exprimarea şi motivarea rationala / tehnica. 
	 60 

	10.5 Activităţi aplicative 
	S:   Intrebari / raspunsuri din tematica seminarului. Doua teme de casa (mecanism cu bare / roti) 
	 In seminarul efectiv se pun intrebari orale privitoare la aplicatia curenta si se consemneaza nota corespunzatoare calitatii raspunsurilor. Temele de casa se corecteaza, iar greselile se evidentiaza la consultatii / recapitulari.  
	 20% 

	
	L:    Media a doua note pt fiecare lucrare, se mediaza in final de semestru pt toate lucrarile 
	 Calitatea pregatirii pt fiecare lucrare este apreciata cu teste-grila, iar cantitatea / calitatea prelucrarii datelor este apreciata in discutii finale dupa fiecare lucrare 
	 20%

	
	P:    Memoriul de calcule si desenele aferente mecanismelor proiectate (cu roti dintate si cu cama) finalizeaza activitatea  
	Partile scrise si desenele sunt sustinute individual si apreciate cu nota  
	 40%

	
	Pr:          
	  
	  

	10.6 Standard minim de performanţă (volumul de cunoştinţe minim necesar pentru promovarea disciplinei şi modul în care se verifică stăpânirea lui)

	·  50% din notiunile predate la curs, incheierea tuturor lucrarilor de laborator cu media 5, media 5 la seminar din notele temelor si raspunsuri orale  


	Data completării
	Titular de curs
(semnătura)
	Titular activităţi aplicative
(semnătura)

	 16.11.2014  
	…………………….………
	…………………….………


	Director de departament
(semnătura)
	Data avizării în Consiliul Facultăţii

	Decan
(semnătura)

	…………………….………
	   
	…………………….………


� Formularul corespunde Fişei Disciplinei promovată prin OMECTS 5703/18.12.2011 (Anexa3).


� Se înscrie numele facultăţii care gestionează programul de studiu căruia îi aparţine disciplina.


� Se înscrie numele departamentului căruia i-a fost încredinţată susţinerea disciplinei şi de care aparţine titularul cursului.


� Se înscrie codul prevăzut în HG nr. 493/17.07.2013.


� Prin activităţi aplicative se înţeleg activităţile de: seminar (S) / laborator (L) / proiect (P) / practică (Pr).


� Anul de studii la care este prevăzută disciplina în planul de învăţământ.


� Se obţine prin însumarea numărului de ore de la punctele 3.4 şi 3.7.


� Aspectul competenţelor profesionale şi competenţelor transversale va fi tratat cf. Metodologiei OMECTS 5703/18.12.2011. Se vor prelua competenţele care sunt precizate în Registrul Naţional al Calificărilor din Învăţământul Superior RNCIS (� HYPERLINK "http://www.rncis.ro/portal/page?_pageid=117,70218&_dad=portal&_schema=PORTAL" �http://www.rncis.ro/portal/page?_pageid=117,70218&_dad=portal&_schema=PORTAL�) pentru domeniul de studiu de la pct. 1.4 şi programul de studii de la pct. 1.6 din această fişă, la care participă disciplina.


� Cel puţin un titlu trebuie să aparţină colectivului disciplinei iar cel puţin 3 titluri trebuie să se refere la lucrări relevante pentru disciplină, de circulaţie naţională şi internaţională, existente în biblioteca UPT.


� Tipurile de activităţi aplicative sunt cele precizate în nota de subsol 5. Dacă disciplina conţine mai multe tipuri de activităţi aplicative atunci ele se trec consecutiv în liniile tabelului de mai jos. Tipul activităţii se va înscrie într-o linie distinctă sub forma: „Seminar:”, „Laborator:”, „Proiect:” şi/sau „Practică:”.


� Cel puţin un titlu trebuie să aparţină colectivului disciplinei.


� Avizarea este precedată de discutarea punctului de vedere al board-ului de care aparţine programul de studiu cu privire la fişa disciplinei.






