Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Mecatronica si Robotica
Robotica

[cod OFI] CodRSI[ CodDL| Cod S [ ciclul [ cic2c3] ala2 |

[20 | 70 [ 250 [ 20 |

L [ 42| 19 |

Inginerie mecanica, mecatronic, inginerie industriala si management

PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2019-2022

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2019-2020) ANUL I (2020-2021)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
1 Analiza matematica Matematici speciale Fundamente de inginerie electrica Termotehnica
14421000F1 [ 4 [E 2828 0 [ o] o JoF[4a] ta421002F [ 4 [DJ28[28] 0 0] o JoF[4a]ras2100301] 3 e 280 14] 0o Jopfss]rase1oosni| 4] e[2s[14]14] 0o JopJae
2 Algebra Grafica tehnica asistata de calculator Matematici asistate de calculator Microeconomie
14421000F2 [ 4 [ E 2828 0 [ o [ o [DF] 44| ra42002F2 [ 5 [ E 28] 0 [35] 0 ] o [DF[ 62 ta421903F2 ] 5 [ D 28] 1414 o] o [oF] 69| ta421004c2 ] 3 [ D J28]14] 0] o] oJoc] ss
3 Fizica Stiinta materialelor Rezistenta materialelor | Rezistenta materialelor Il
14421000F3 [ 5 [ E 42 1414 o [ o JOF[55] 1442190203 [ 5 [ € J42[ 0 [28] o [ o oo 55 1442190303 [ 4 [ € [28 [14[14] 0 [ o [oD[ 44| 1442190403 | 4 [ € [28 1414 0 [ o JonJ44
4 Utilizarea si programarea calculatoarelor Fundamente de mecanica Mecanica Tehnici si sisteme de masurare
1442190104 [ 5 [ D[ 28] 0 [35] 0 [ o JopJe2 | 1442190204 5 [ E [28[28] 0 [ 0 [ o Jon] 69 t4421003Fa | 3 [ E 28] 0 [24] 0] o Jor[ss|ras2190aa] 4 JEJ42]0J28] 0] o0 oD]30
5 Geometrie descriptiva si desen tehnic Tehnologia materialelor Mecanisme | Fundamente de electronica
14421900F5 [ 5 [ D [28[ 0 [35] 0o [ o JoF[62] 1442190205 [ 5 [ € [35[ 0 [28] o [ o [opJe2] t4421908F5 [ 5 [ E 28 [14 14 0 [ o [oF[ 69| 1442190405 [ 3 [ D [28[ 0 [14] 0 [ o Jop[33
6 Chimie generala Cultura si civilizatie Mecanica fluidelor Teoria sistemelor automate
1442190176 [ 3 [ E 28] 0o J14] o J o JoF[ 33 tas21002c6 ] 2 [ D 2414 0] of ofocfaa|tasioosne| 4] bpf2s[14a]14] oo [opfa4]as2100406] 4 [EJ28]0f14][ 00 Jop]ss
Limbi moderne 1 Limbi moderne 2 I EER( .
7 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) 9
14421000C7 [ 2 [ D [ o [28[ 0 [ o] o [ocf2z]ra421002c7 [ 2 [ D of28[0 0] o]focfaz]ra42190807 ] 4 [ D J28[0[28[0] 0 [oDfas]ra42190407 ] 5 [ € 28] 0 [14[14a] 0 [oD]s69
3 Educatie fizica | Educatie fizica Il Educatie fizica Ill Educatie fizica IV
14421001.C8 [ 2 [ c [ o [14[ 0 [ o] o focfss|raee1002ce [ 2 [ cfof14a[ofofofocfss]ras100sce] 2] cfof1a[ofofofocfss]raeie0ace] 1]cfofia[ofofofoc]u
9 Practica 1 de domeniu
I I Y [ T T T T T T T 1T [ T T T T T T T T [Jae04np9]2]fcfofofofofa]opn]10
10
L T 1 T 7T T T T 1 [ T 1T [ 7 T T T 1 I | L T T 1T T T T T 1
1 Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa
1442.19.01.11-j | I [ [ [ I I 1442.19.02.11ij | I [ [ [ I I 1442.19.03.11-i | | [ [ [ | | 1442.19.04.11-i | | [ [ [ | |
total/ ore didactice: 392 VPI: 358 ore: 378 VPI: 372 ore: 378 VPI: 372 ore: 378 VPI: 332
sem. credite: 30 evaluari: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 5E,2D,2C
tov&all ore didactice: 28.0 ore: 27 ore: 27 ore: 27
sapt. din care: 13.0‘ 8.0 ‘ 7.0 ‘ 0.0 ‘ (sl p) din care: 12.5‘ 8.0 ‘ 6.5 ‘ 0.0 ‘ (c,s 1, p) din care: 14.0‘ 5.0 ‘ 8.0 ‘ 0.0 ‘ (c.s I, p) din care: 15,0[ 4.0 [ 7.0 [ 1.0 [ (c,s 1, p)
Observatii:
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




PLAN DE iNVATAMANT
Pentru seria de studenti 2019-2022

ANUL 11l (2021-2022)

ANUL IV (2022-2023)

SEMESTRUL 5

SEMESTRUL 6

SEMESTRUL 7

SEMESTRUL 8

Elemente constructive de mecatronica |

Elemente constructive de mecatronica Il

Optional 5 independent

Optional 12 independent

1

1442100501 [ 5 [ E [28[ 0 [14 14 Jopeo| 442100601 5 [ € [28[ 0 [14[14a] Jopeo|rasz100701ii] 5 [ € 28] 0 [14[14a] [op]eo|resz1008s1i] 3 [ € [28]0f1a[0] [os]ss
2 Bazele sistemelor mecatronice Bazele roboticii Optional 6 independent Optional 13 independent

1442190552 [ 3 [ D 28] 0 [14a] o [ [ps] 33| ta4219.0652 [ 4 [ E 28] 0 [14[14] [ pos[ 44 |ras2100702i] 4 [ E [28] 0 [14] o ] Jop]ss|ra21908s2i] 2 JEJ1a] o J14a] o] Jos]22
3 Sisteme de actionare | Sisteme de actionare |l Optional 7 independent Optional 14 independent

1442100553 [ 5 [ E [28[ 0 [14[14] [ose9] 442100603 ] 4 [EJ28[ 0 [28] 0 [ [op[44]ras2100703i] 4 [D[28[ 0 [28] 0] [opo]aafrase100sssif 4 [eJ28[0f1a]o] [os]ss
4 Management Senzori si sisteme senzoriale Optional 8 independent Optional 15 independent

1442.19.05.04 [ 2 [ D J14a[14] o [ o | [opoJ 22| 4421000604 [ 4 [ E 28] 0 [28] 0 [ JoDJ 44 442000704 4 [ E [28[ 0 [14] o | [op] 58 |L4421008s4i] 4 [E J28] 0o [14a[ 0 [ Jos] ss
5 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Marketing Optional 9 independent Comunicare

1442100505 [ 4 [ E [28[ 0 [28[14] [opf30] 442100605 2 [ D J14[14a[ 0 [ o] [opf2z]rssz1007s5if 5 [ €280 [1a[28] [os]ss]ra421008c5] 2D J14a[1a[0 0o [oc]a2
6 Optional 1 independent Optional 3 independent Optional 10 independent Elaborare proiect de diploma®

14421005064 4 [ D [28 [ 0 [28] o | [ oD 44 |ra42.2006s6-i] 4 [ D [28] 0 [28] 0o | [ Ds] 44 [r4a42.19.07065i] 4 [ D [28] 0 [14] o [ [op] 58| 442200856 [ 5 [ D J o [ o[ o J182] o [ps] o
7 Optional 2 independent Optional 4 independent Optional 11 independent Examen de diploma*

1442.10.05074] 4 [ £ [28[ 0o [28[ o | [oo[ 444421006575 4 [ D [28] 0 [28] 0] [os[aafra421007.57i] 4 [D 28] 0 [28] 0] [os[aaf tasercosr Jaoe] [ [ [ T [ T
8 Practica 2 de domeniu Practica 3 de specialitate

1442100508 [ 3 [ c [ o [ o] o oJa00fopfo|ta421006s8] 3 [cfofofofoJaoofps]o [ T T [T [ T T [ 1 [ [ T T [ T T [ 1
9

[ T T T T T T T T [ T T T T T T [ T [ T T T T T T [ T [ T T T [T T T [ T
10
[ T 7T [ [T [ [ T 7 [ T [ [ [T [ [ T ] [ T 1T T [ T T [ 1 [ T T 7 [ T T [ 1

1 Disciplina facultativa Disciplina facultativa

Geswm ] [ T T | T T Jwesew] T T T [ | 1] | I | I
total/ ore: 364 VPI: 311 ore: 364 VPI: 311 ore: 364 VPI: 386 ore: 364 VPI: 193
e ™ Credite: 30 evaluari 4E,3D,1C credite: 30 evaluari 4E3D,1C credite: 30 evaluari 4E3D,0C credite: 30 evaluari 5E,2D,0C
(o}al/ ore: 26 ore: 26 ore: 26 ore: 26
L prryses 130 1.0 [ 90 [ 30 © s 1p) din care: 130 1.0 [100] 20 ) din care: 140] 00 [ 90 [ 30 ] (c.s.1,p) din care: 80 [ 10 ] 40 [130] (s 1.p)

*consta din: a. verificarea cungglin;elor fundamentale gi de specwa\itate; b. sug{Lnerea lucrérii de licenta/diploma.
SORSE AN T Dl aia T Sapiatnaln A £ e i e & Stagis e i BuuCa £ Japarai A £ e,

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Legenda

I Nume disciplina

H Cod “ nc H FE H C [ S | [ p H Pr H CF H VPI

|
|

Cod = cod disciplina

nc = nr.credite transferabile

FE = forma de evaluare {E, D, C, P-E, P-D}
E=examen, D-evaluare distribuita, C-colocviu
P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen
P - D - proiect autonom cu examinare
c=nr.ore curs

|=nr.ore laborator

s=nr.ore seminar
p=nr.ore proiect

Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica

CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina
CFe {DC, DD, DF, DS}

DC - disciplina complementara

DD - disciplina in domeniu

DF - disciplina fundamentala

DS - disciplina de specialitate
VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale

Exemplu

Analiza matematica

Cod

[ e[ efzefeefofofofor]

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronica, inginerie industriala si management
Mecatronica si Robotica

Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2019-2022

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2019-2020) ANUL 11 (2020-2021)

01

L T T [ T T T T 1 [ T T 1T T T T T T L T 1T 7T T T T T 7 L T 1T T T T T T T
02

L T I T T T [ T1 L T I T T [T [ T 1 L T 1T T T T [ T 1 L T T T T [T [ T 1
03

L T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
04

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
05

L T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
06

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
07

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
08

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
09

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
10

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
11

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
12

I Y | L T T T T T [ T 1 L T T T T T T T 1 L T 1T T T T [ T 1

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipli se activeazd un numér de discipline_in functie de optiunile studentilor, de numaérul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronica, inginerie industriala si management

Mecatronica si Robotica
Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2019-2022

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL Il (2021-2022) ANUL IV (2022-2023)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
01 Optional 1 independent CAD (*) Optional 3 independent Optica tehnica (*) Optional 5 independent Microcontrolere in robotica (*) Optional 12 independent Sisteme de conducere in robotica (*)
144219050601 4 [ D [28] 0 [28[ o | [oo[44reaz1006s601] 4 [0 [28[ 0 28] 0] [os[a44]raseroororo] s [e[2s[ofaa[14] [opfeoraseavssror] s [eJ2s[of14a] o] Josss
02 Optional 1 independent Dinamica sistemelor mecatronice Optional 3 independent Fotometrie Optional 5 independent Microcontrolere si microprocesoare Optional 12 independent Sisteme de fabricatie
Lz 190506%2] 4 | © 28] 0 [ 28] 0] oo aa|esetoosseo] 4 [ o 28] 0 [28] 0] Jos] a4]eserooroioe] s | € 28] 0 [1a]1a] J oo 6o |taessossioo] 5 [ [ 28] 0 [1a] 0] Jos]ss
03 Optional 2 independent Circuite integrate digitale (*) Optional 4 independent Programare IlI (*) Optional 6 independent Automate programabile (*) Optional 12 independent Linii automate
144219050703 4 [ € 28] 0 [28[ o [ [oo[44reaz1006s703] 4 [0 [28[ 0 [28[ 0] [os[a4]raserooroo03] 4 [E[28[o0ofa1a] o] [opfss]rasz1008s103] 3 [eJ2s[of14a] o] Josss
04 Optional 2 Electronica de putere Optional 4 independent Baze de date si programare distribuita Optional 6 independent Automate si microprogramare Optional 13 independent Tehnologia proceselor robotizate (*)
Lz 19050704] 4 | € [ 28 0 [ 28] 0] oo aa|iereioossros] 4 [ o2 0 [28] 0] Jos]4a]eseroorveos] 4 J £ z8] 0 [14] 0] Jop]ss|uemsossooa] 2 [ e [1a] 0 1a] o] Joslz
05 Optional 7 independent Sisteme de fabricatie flexibila (*) Optional 13 independent CIM
[T T [ [ T T T [ T [ T T [ T T [ [ue210070305] 4 p[28]o0f28[0f [opfaafrasoosseos] 2 [efJaa[of1a]o] Jos[2
06 Optional 7 independent Programarea robotilor industriali Optional 13 independent Fabricatie integrata
[ 1T 1 | [ [ T 1 [ 1 [ [ T T [ [ [T [use00r0306] 4 pf28]o0f2s]o] [oDJa4]rasz008s206] 2 [EJ1ao0 24 0] Jos]az
o7 Optional 8 independent Sisteme bazate pe cunostinte Optional 14 independent Proteze (*)
[T T [ [ T T T [ T [ T T [ T T [ [ua2r00r0407] 4 ef2so0faafof [opfss]|rasoosssor] 4 efos[ofaa[o] [os[ss
08 Optional 8 independent Inteligenta artificiala (*) Optional 14 independent Instalatii de teleoperare
[ 1T 1 | [ [ T 1 [ T T [ T T [ [ [ Jueeo0r0a08] 4 ef2s]ofaafo] JoDse]raezi908s30s] 4 [EJ28]0f14[0] Jos]ss
09 Optional 9 independent Robotica avansata (*) Optional 14 independent Simularea sistemelor de fabricatie
[T T [ [ T T T [ T [ T T [ T T [ [s2o0rss09] 5 [e[2s[ofaafos] [os[ss]rasero0sszoo] 4 [EJ28[0f1a[o] [os[ss
10 Optional 9 independent Analiza si sinteza sistemelor mecatronice Optional 15 independent Automate de control si servire (*)
[ 1T 1 | [ [ T 1 [ T T [ T T [ [ [ [Jreseoorssiofs[ef2s]ofaafos] [os[os]iaezi908sa10] 4 [EJ28]0f24[0] Jos]ss
1 Optional 10 independent Masini de lucru in procese automate (*) Optional 15 independent Efectori finali
[T T [ [ T T T [ T [ T T [ T T [ [ue2r00r06enn]4of2sofaafof [opfss]|resoossen] 4 ef2s[ofaa[o] [os[ss
12 Optional 10 independent Unitati de fabricatie integrata Optional 15 independent Roboti mobili
[ 1T 1 [ [ [ T 1 [ T T T T T T T T Jwmewvoroet2] 4 of2sfofafo] Jopfss]|raaiooesese] 4 [e[28]o0J1a]o] Jos]ss
13 Optional 11 independent Analiza datelor experimentale
[ T 1 [ T T T T [ T T T T T T T T Jreeworsrsfafofoslofoe[o] [os[as [ T T T T T T T 1

Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Universitatea

Stiinte ingineresti PU|I[EhIlIEa

Inginerie mecanica, mecatronica, inginerie industriala si management IIHIISUHIB
Mecatronica si Robotica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta: Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2019-2022

ANUL 111 (2021-2022) ANUL IV (2022-2023)

14 Optional 11 independent Aplicatii multirobot (*)

L T T [ T T T T 1 [ T T T [ [ [ T [ Jumewosrufafofes[ofos[o] [os[as L T 1T T T T T T T
15

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T | [ T T T L T T T T T [ T T
16

L T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T T [T T 1 [ T T T [ T T T T T T T T
17

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T | [ T T T L T T T T T [ T T
18

L T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T T [T T 1 [ T T T [ T T T T T T T T
19

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T | [ T T T L T T T T T [ T T
20

I Y | [ T T T T T T T T [T T 1 [ T T T [ T T T T T T T T
21

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T | [ T T T L T T T T T [ T T
22

I Y | [ T T T T T T T T [T T 1 [ T T T [ T T T T T T T T
23

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T | [ T T T L T T T T T [ T T
24

I Y | [ T T T T T T T T [T T 1 [ T T T [ T T T T T T T T
25

L T T T T T [ T1 L T T T T T [ T T L T 1T 1 [ T T T L T T T T T [ T T
26

L T T T T T T T 1 [ T T [T T T T T 1 [T T 1 [ T T T [ T T T T T T T T

[ Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti
Inginerie mecanica, mecatronica, inginerie industriala si management
Mecatronica si Robotica

Robotica

Universitatea

Politehnica
Timisoara

DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2019-2022

ANUL 1 (2019-2020) ANUL Il (2020-2021)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o1 Psihologia educatiei Pedagogie | Pedagogie Il Responsabilitate sociala si activism civic
taa21901.c11-01] 4 [ E 28] 28] 0 [ 0o [ o [oc 44 |tas21002c11-01] 4 [ E J28[ 28] 0 [ o [ o [oc] 44 [t442100sc11-01] 4 [ E [28[28] 0 [ o ] o [oc] 44 [ra42100aciioi] 2 TE J28]28] 0] o] ofoc] o
02 Grafica tehnica asistata de calculator ANSYS
L T T T 7 T [ T 1 [ T T [ [ [ T [ [ [Juueoosriro 3o faafof2s[ofo[forfss]ruevcsciioe] s [pfofofsefofo]oc]ss
Matlab MS Office
03
L T 7 1 [ T 1 [ 1 [ [ T T J [ [ Jreseseosrirofs[ofaafofos]o]o][or]ass]rstoosciios] 3 pJofofasa]ofo]foc]ss
04
[ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ 1T [ 1 [ 1 [ [ 1T [ 1
total/ ore: 56 VPI: 44 ore: 56 VPI: 44 ore: 140 VPI: 110 ore: 140 VPI: 66
sem. credite: 4 evaluari: 1E,0D,0C credite: 4 evaluari: 1E,0D,0C credite: 10 evaluari: 1E,2D,0C credite: 8 evaluari: 1E,2D,0C
to}all ore: 4 ore: 4 ore: 10 ore: 10
sapt din care: 2.0 ‘ 2.0 ‘ 0.0 ‘ 0.0 ‘ (c. s, 1,p) din care: 2.0 ‘ 2.0 ‘ 0.0 ‘ 0.0 ‘ (c. s 1,p) din care: 4.0 ‘ 2.0 ‘ 4.0 ‘ 0.0 ‘ (c,s, 1, p) din care: 2.0 [ 2.0 [ 6.0 [ 0.0 [ (s l,p)
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2019-2022
ANUL I1I (2021-2022) ANUL IV (2022-2023)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
o1 Mecanisme de mecanica fina Micro-electro-mecanisme
sl pJ2s]of1alofofoofas ™ ™" [ 3 ]pf2s]of1afo]o]fopfss [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T 1
02 CATIA Proiectare parametrizata
s oJaalofes]ofooofas P s [pJ1afof2s]ofofonfss I N O | L L I 1 1 [T T 11
Voluntariat
03
L T T 7 7 T T T T ™" J2fcJolofas[ofofoc]z2 [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T 1
04
[ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1
total/ ore: 84 VPI: 66 ore: 112 VPI: 88 ore: 0 VPI: 0 ore: 0 VPI: 0
sem: credite: 6 evaluari: 0E,2D,0C credite: 8 evaluari: 0E,2D,1C credite: 0 evaluari: 0E,0D,0C credite: 0 evaluari: 0E,0D,0C
ttJ}al/ ore: 6 ore: 8 ore: 0 ore: 0
St ™ i care: 30 00] 30] 00 ] (© s 1,p) din care: 30 [ 00 50 [ 00] (s 1,p) din care: 00 ] 00] 00 00 ] (c.s.1,p) din care: 00 [ 00] 00 o0] (. s.1.p)
Observatii:
RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




