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Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

[cod OFI] CodRSI[ CodDL| Cod S [ ciclul [ cic2c3] ala2 |
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Stiinte Ingineresti

Inginerie mecanicd, mecatronicé, Inginerie industriala si management
Mecatronica si Robotica

Robotica

PLAN DE INVATAMANT

Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL [ (2021-2022) ANUL Il (2022-2023)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
1 Analiza matematica Matematici speciale Electrotehnica Tolerante si control dimensional
14422100F1 | 4 [ E[28[ 28] 0] o] o [DF[ 44| ta422102F1 [ 4 [ D28 [ 28] 0 [ 0 ] o [DF[ 44| 1442210301 3 [ D[ 28] 0 [14] 0 [ 0 [DD] 33| 1442210401 [ 3 [ D[ 28] 0 [14] o [ o [op] 33
2 Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala Programarea calculatoarelor si limbaje de programare | Tehnologia materialelor Il Materiale plastice si tehnologii de fabricatie
waz2101F2 [ a [ EJ28][28] 0o of ooFf4a]wase2io2r2] 4 Df28[0]28[0fo0[oFfasfraaeei0ss2]4]Df28[0 1400 [os[ss]faeaross2]s]of2s[of2s]ofo]os]ao
3 Fizica Stiinta si ingineria materialelor |1 Rezistenta materialelor | Rezistenta materialelor |1
144221.01.F3 | 4 | D | 28| 14 14| 0 | 0 | DF ] 44 | 1442210203 | 4 | E | 28] 0 | 14| 0 | 0 | DD 58 | 1442.21.03.08 | 5 | E | 28 | 28 [ 14| 0 ]| 0 | DD 55 | L442.21.04D3 | 4 | E | 28 | 28 | 14| 0 | 0 | DD] 30
4 Stiinta si ingineria materialelor | Mecanica | Mecanica Il Mecanica Il
Liazzioios | 5 | 28] 0 28] 0] o ool es| aazziozna | 4 J 28 28] 0] 0] o Job]as] eszzioss ] a | €28 1a]3a] 0] oJoo]aa] iezioans] a] e]zs]a]1a] o] o]oo]a
5 Geometrie descriptiva si desen tehnic Tehnologia materialelor | Termotehnica | Termotehnica Il
1442.21.00F5 [ 6 [ E[42[ 0 [42[ 0 o [or[ee | tasz210255 [ 4 [ E[28[ 0 [28[ 0 [ o [psfaa]raseo10305 4 [ E[28[aa]14[ 0 o onfaa]rase210a05] 3 [ EJ28]014]0foon[as
6 Chimie Grafica asistata de calculator Metode numerice Mecanica fluidelor
Laazzioirs | 3 [ D] 2] 0[] o] o Jor]ss] azzioero [ 6 [ € [42] o [42] 0] o [oF]es] eszzioare | a ] 28] 0] 2e] 0] oJor]aa]vieezioans] a] e]zs]1a]1a] o] o]oo]a
7 Limbi moderne 1 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 2 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Mecanisme | Mecanisme I
144221007 [ 2 [ D] o [28] 0 | o] o [oc] 22| ta422102c7 [ 2 [ D] o [28] 0 [ 0 [ 0 [[oc] 22| 1442210307 [ 4 [ E 28 0 [14]14] 0 [DDJ 44 | 1442210407 [ 3 [ D [28 [ 0 [14]14] o [ DD 19
8 Eductie fizica si sport 1 Educatie fizica si sport 2 Educatie fizica si sport 3 Educatie fizicasi sport 4
ta422100c8 [ 2 [c[ of1a[ o[ o] ofocfss]raee2r0ace 2] cfof1a[ofofo]focfss]raszro3ce] 2] cfofia[ofofo]foc]ss]raezroace] 2] cof1a[ofo]o]oc]ss
9 Practica de domeniu
I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T Jueaomoo[afc] [ [ [ Jeofoofio
10
L T I T T T [ T1 L T I T T T [ T 1 L T T T T T [ T 1 L T T T [ T [ T T
1 Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa
1442.21.01.11j I [ [ [ I I 1442.21.02.11i | I [ [ [ I I 1442.21.03.11-i | | [ [ [ | | 1442.21.04.11-i | | [ [ [ | |
totall || ore didactice: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 268
e ™ Credite: 30 evaluari 4E,3D,1C credite: 30 evaluari 4E3D,1C credite: 30 evaluari 4E3D,1C credite: 30 evaluari: 4E3D,2C
total/ ore didactice: 28.0 ore: 28 ore: 28 ore: 28
APt i care: 130 8o[70] 00 (slhp) din care: 130 7080 00 (slp din care: 140508010 (shp din care: 1405080 10] (©shp
Observatii:
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




PLAN DE iNVATAMANT
Pentru seria de studenti 2021-2025

ANUL 11l (2023-2024)

ANUL IV (2024-2025)

SEMESTRUL 5

SEMESTRUL 6

SEMESTRUL 7

SEMESTRUL 8

Elemente constructive de mecatronica |

Elemente constructive de mecatronica Il

Optional 5 Microcontrolere (*)

Optional 10 Tehnologii de fabricatie (*)

1
1442210551 [ 5 [ E [ 28] o [14[ 14] o [Ds[ 69 | L44221.0651 [ 4 [ E [28[ 0 [ 14 14] o [ DS 44 442210701 5 [ E [ 28] 0 [14[ 24 o [oD] 69 |L442.21.0851ii] 56 [ E [ 28] o [ 14 14] o [ps] 69
2 Bazele sistemelor mecatronice Bazele roboticii Optional 6 Automate programabile (*) Optional 11 Sisteme flexibile de fabricatie (*)
1442.21.05.02 | 3 [ E 28] 0 [14] o [ o [[Do] 33 | Lad22106.52 | 3 [ E 28] o [14[ 14 o [ ps] 19 [r442.21.0702-i] 3 [ E 28] 0 [14] o] o oo 33 |La4221.0852i 5 [ E [ 28] 0o [14[ 14 o [ps] 69
3 Teoria sistemelor automate Actionarea sistemelor mecatronice Management/Marketing Optional 12 Proteze (*)
1442210503 | 5 [ E 28] 0 [ 28] o] o [oD] 69 | 1442210653 [ 5 [ E [ 42] 0o [ 28] 14 o [[ps] 41| ta4221.07.c3 [ 4 [ D[ 28] 28] 0 ] o ] o [pc] 44 |raa2210853-i] 5 [ E 28] o [28] o] o Jps] 69
4 Economie generala Senzori si sisteme senzoriale Sisteme de conducere in robotica Optional 13 Automate de servire si control (*)
1442.21.05c4 | 3 [ D[ 28[14] o [ o] o Joc] 33| 442210604 [ 3 [ E 28] 0 [14] o ] o [pop] 33| ta42210704 [ 3 [ D[ 28] 0 [14] o] o [op] 33 L442.21.0854i] 5 [ EJ 28] o [28] o [ o [ps] 69
5 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Tehnici si sisteme de masurare Inteligenta artificiala Comunicare/Etica si integritate academica
1442210505 | 5 | E | 28] 0 | 28] 14] 0 | DD][ 55 | L44221.06.05 | 3 | D | 28] 0 | 14| 0 ]| 0 | DD 33 || L442.21.0705 | 3 | E [ 28] 0 [14] 0 ] 0 [DD] 33| 4422108¢5 ] 2 [ D] 28] 14] 0] 0 | o |oc] 8
6 Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*) Optional 3. Informatica aplicata Il (*) Optional 7 Robotica avansata (*) Practica pentru proiectul de diploma
14422105065 5 [ D[ 28] o [42] o ] o [opo] 55 | 442.21.06.F6-i] 4 [ D[ 28] o [ 28] 0 ] 0 [DF [ 44 [ra422107s6i] 5 [ E [ 28] 0 [14[14] o [Ds] 69 | 44221086 [ 4a [ cJ o[ o] o] o] eo]ps] 40
7 Optional 2. Electronica digitala(*) Optional 4. Optica tehnica (*) Optional 8 Masini de lucru in procese automate (*) Elaborarea proiectului de diploma
14422105075 4 [ D] 28] 0o [ 28] o] o DD 44 |La422106.57-i] 4 [ D[ 28] 0 [ 28] 0] o [ DS][ 44 [ra42.21.0707-i] 3 [ D[ 28] 0 [14] o] o Jopo] 33 442210857 4a [ D] o [ o | 0o J100] o Jos] 60
3 Practica de domeniu Il Optional 9 Aplicatii multirobot (*) Examen de diploma
[ T T T T T J J T JwmenososfafcfoJofJofoJooJon] [rasezrorssif 4 [ D28 o0f28] 0] ofnsfas]iaseziosss]10]eEfoJofJoJofJo]Jos]
9
I I Y [ T T T T T T T 1T [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T 1
10
L T 1 T 7T T T T 1 [ T 1T [ 7 T T T 1 I | L T T 1T T T T T 1
1 Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa
1442.21.05.11-j | I [ [ [ I I 1442.21.06.11-i | I [ [ [ I I 1442.21.07.11-i | | [ [ [ | | 1442.21.08.11-i | | [ [ [ | |
total/ ore: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 258 ore: 392 VPI: 358 ore: 366 VPI: 384
sem. credite: 30 evaluari: 4E,3D,0C credite: 30 evaluari: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,4D,0C credite: 30+10 evaluari: 5E,2D,1C
(o}all ore: 28 ore: 28 ore: 28 ore: 26
L prryses 140] 1.0 [110] 20 © s 1p) din care: 150 0.0 [100] 30 ) din care: 160 20 [ 80 [ 20 | (c.s.1,p) din care: 100] 10 [ 60 [ 01 ] (s 1.p)

*consta din: a. verificarea cunostintelor fundamentale si de specialitate; b. sustinerea lucrarii de licenta/diploma.

Observatii:

RECTOR,

Legenda

I Nume disciplina

H Cod “ nc H FE H C [ S | [ p H Pr H CF H VPI

|
|

Cod = cod disciplina

nc = nr.credite transferabile

FE = forma de evaluare {E, D, C, P-E, P-D}
E=examen, D-evaluare distribuita, C-colocviu
P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen
P - D - proiect autonom cu examinare
c=nr.ore curs

|=nr.ore laborator

s=nr.ore seminar
p=nr.ore proiect

Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica
CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina
CFe {DC, DD, DF, DS}

DC - disciplina complementara
DD - disciplina in domeniu
DF - disciplina fundamentala
DS - disciplina de specialitate

VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale

Exemplu

Analiza matematica

Coo Jafelafeefofofofor]e

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte Ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronica, Inginerie industriala si management
Mecatronica si Robotica

Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2021-2022) ANUL 11 (2022-2023)

01

L T T [ T T T T 1 [ T T 1T T T T T T L T 1T 7T T T T T 7 L T 1T T T T T T T
02

L T I T T T [ T1 L T I T T [T [ T 1 L T 1T T T T [ T 1 L T T T T [T [ T 1
03

L T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
04

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
05

L T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
06

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
07

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
08

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
09

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
10

L T T T T T [ T1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
11

I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
12

I Y | L T T T T T [ T 1 L T T T T T T T 1 L T 1T T T T [ T 1

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipli se activeazd un numér de discipline_in functie de optiunile studentilor, de numaérul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte Ingineresti

Mecatronica si Robotica
Robotica

Inginerie mecanica, mecatronica, Inginerie industriala si management

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL 11l (2023-2024)

ANUL IV (2024-2025)

SEMESTRUL 5

SEMESTRUL 6

SEMESTRUL 7

SEMESTRUL 8

Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*)

Optional 3. Informatica aplicata Il (*)

Optional 5 Microcontrolere (*)

Optional 10 Tehnologii de fabricatie (*)

B oot o o o o ) EECEESEEEE ) ol 2 B ) EECEESEE i 7 2 ) B ) RIS o B e B s
02 Optional 1. Dinamica sistemelor mecatronice Optional 3. Programarea calculatoarelor si limbaje de programare I Optional 5 Microprocesoare Optional 10 Tehnologia proceselor robotizate
lawzz1050002] 5] D] 28] 14 28] ] 0 [ob] 65 |aezroereoe] 4] o 28] 0 [ 28] 0] o F] 4| sseziororee] 5] € 2] 0 [ 1a]34] o Joo] 6o |eezioesroz] s | £ 28] 0 [14] 1] o [os]es
03 Optional 2. Electronica digitala(*) Optional 4. Optica tehnica (*) Optional 6 Automate programabile (*) Optional 11 Sisteme flexibile de fabricatie (*)
Gaazosora] 4 | 0] 28] 0] 28] 0] 0 Joo]as|wezicesros] 4] o] 28] 0 28] 0] 0] os]aa|wezioroza] 3] €]z o [1a] 0] o Joo]ss|wenmszo] s | e z8] o ][] o [os]es
04 Optional 2. Circuite Integrate digitale Optional 4. Fotometrie Optional 6 Automate si microprogramare Optional 11 Sisteme robotizate de fabricatie si asamblare
Caszz1055704] 4 | D] 28] 0 28] 0] 0 [0 44| wazzroesroa] 4] o 28] 0 28] 0] 0] o8] 4a|wsseziorozes] 3] €] 2] 0] 1a] 0] o Joo]ss|weaceszoi] s | £ 28] o [14] 1] o [os]es
05 Optional 7 Robotica avansata (*) Optional 12 Proteze (*)
[2]ofof1alofofofoc]ss [ 3] pf28] o280 oJopfao|re2torscos] 5[ € 28] 0 [14[14] o [os] 69 |resz2roeszos] 5 [ EJ28] 028 0o ofos]eo
06 Optional 7 Sisteme robotice Optional 12 Efectori finali
[2]bofofuaflofofo[oc]ss [3[of28[o[28]ofo[opfao|taezrorseos] 5] E[28] 0o14[14] o [os]eo|taszzrosssos] s [EJ28]0]28] 0] ofos]eo
o7 Optional 8 Masini de lucru in procese automate (*) Optional 13 Automate de servire si control (*)
I Y | [2] ET28] o280 o[os[a4as]rsszzrororor] 3] b 28] 014 0] o[ps]as]reseroesaor] s [EJ28]0]28] 0] ofps]eo
08 Optional 8 Unitati de fabricatie integrata Optional 13 Instalatii de teleoperare
L T T T T T [ T1 [4lef28[ o028 ofo[ps]aa4]reszzrororos] 3] D 28] 0 ]14] o] ofps]as]rasezrossaeos] s [ eJ28]o0]28] 0] ofos]eo
09 Optional 9 Aplicatii multirobot
I Y | [ 2] Ef28] o280 oJos]as]rese2t07s809] 4 [ D 28] 028 0] o[os]aa [ T T T T T T T T
10 Optional 9 Programarea robotilor mobili
L T T T T T [ T1 [4Tef28[o[28] ofo[ps]as]aszzrorsero] 4 [ pf28[o0[28] 0] ofos]as L T T T T T [ T T
11
I Y | [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
12
L T T T T T [ T1 L T T T T T [ T T L T T T T T T T T L T T T T T [ T T
13

Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte Ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronica, Inginerie industriala si management

Mecatronica si Robotica
Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

U]

Universitatea
Politghnica
Timigoara

ANUL 111 (2023-2024) ANUL IV (2024-2025)

14

L T T [ 1 [T 1 [ T T 1T T T T T T L T 1T 7T T T T T 7 L T 1T T T T T T T
15

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
16

I I [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
17

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
18

I I [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
19

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
20

L T T T 1 [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
21

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
22

L T T T 1 [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
23

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T T T1 L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
24

L T T T 1 [T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T [ T T T T T T T T
25

L T [ [ 1 L T 1 L T T T T T [ T T L T T T T T T T T L T T T T T [ T T
26

LT T T T [T T [ T T [T T T T T 1 [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T T

[ Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte Ingineresti

Inginerie mecanica, mecatronica, Inginerie industriala si management

Mecatronica si Robotica

Robotica

Universitatea

Politehnica
Timisoara

DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2021-2025

ANUL | (2021-2022) ANUL Il (2022-2023)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o1 Psihologia educatiei Pedagogie |: Fundamentele pedagogiei. Teoria si metodologia curriculumului || Pedagogie II: Teoria si metodologia instruirii. Teoria si metodologia evaluarii Didactica specializarii
Gasozroiiol] s | € [ 28 (28] 0 [ o] o] t [o|veeioziiior 5 ] € [ 28 28] o[ o] o] r]es|wseziosicor] s | e J2s 28] 0] o] o] o] eeroenior s e [28[2s] 0 ool e
Limbi de circulatie internationala 3 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, Limbi de circulatie internationala 4 (optiuni: L.Engleza, L. Germana,
02 L.Franceza) L.Franceza)
L I [ T T T T 1 [ [ T [ [ [ [ T [ [uueerosmioe] 2 pfofas]ofofolfcr[a2]freeerosnioe]2ofofas]ofofolfci[22
03
L T I [ T T [ T 1 L T I [ T [T [ T 1 L T 1T T [T [ T T ] N Y O
04
[ [ [ ] [ [ ] [ [ 1 [ 1 [ ] [ [ 1 [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1
total/ ore: 56 VPI: 69 ore: 56 VPI: 69 ore: 84 VPI: 91 ore: 84 VPI: 91
sem. credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 7 evaluari: 1E,1D,0C credite: 7 evaluari: 1E,1D,0C
to}all ore: 4 ore: 4 ore: 6 ore: 6
sapt. din care: 2.0 ‘ 2.0 ‘ 0.0 ‘ 0.0 ‘ (c. s, 1,p) din care: 2.0 ‘ 2.0 ‘ 0.0 ‘ 0.0 ‘ (c. s 1,p) din care: 2.0 ‘ 4.0 ‘ 0.0 ‘ 0.0 ‘ (¢ s 1,p) din care: 2.0 [ 4.0 [ 0.0 [ 0.0 [ (c,s 1,p)
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2021-2025
ANUL IlI (2023-2024) ANUL IV (2024-2025)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Mecanisme avansate Inventor
01
2210510l 3 [EJ28] o4l of ot [ssueearoonroi] s [eJaafof28[o0foft[ss [ T 1T 1 T T T T T [ T 1T 7 T T T T T
02 Etica si integritate academica Voluntariat
wazzrosiro] 2 [cJoJ2s[ofofoft[oauaearoenro] 2 cfofas[ofofofr[]a L T 1T T [T [ T T ] N Y O
03
L T T [ T T T T 1 [ T 1T 1 T T T T T [ T 1T 1 T T T T T [ T 1T 7 T T T T T
04
L1 [ [ ] [ 1 [s]e | [ 1 L1 [T [ [ 1 [ ] [ [ [ | [ 1
total/ ore: 70 VPI: 55 ore: 70 VPI: 55 ore: 0 VPI: 0 ore: 0 VPI: 0
sem: credite: 5 evaluari: 1E,0D,1C credite: 10 evaluari: 2E,0D,1C credite: 0 evaluari: 0E,0D,0C credite: 0 evaluari: 0E,0D,0C
ttJ}al/ ore: 5 ore: 5 ore: 0 ore: 0
St ™ i care: 20 [ 20] 10 [ 00] (© s 1,p) din care: 10 [ 20 20 [ 00] (s 1,p) din care: 00 ] 00] 00 00 ] (c.s.1,p) din care: 00 [ 00] 00 o0] (. s.1.p)
Observatii:
RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




