
Simularea Sistemelor Electro-Mecanice 

Lucrarea 1 – Model CREO/Cinematica 

 

Scopul Lucrarii: Prezentarea unor aspecte legate de construirea unui model virtual al unui mecanism in 

miscare folosind CREO Parametric.  

Mersul lucrarii: 

Pentru exemplificare se va folosi un mecanism patrulater articulat/biela-manivela. 

Se vor construi elementele sub forma de “part”, dupa care se vor asambla folosind conexiuni de tip pin 

sau slider. 

 

Link catre un scurt tutorial youtube 

https://www.youtube.com/watch?v=eHToN_aU3n8 

 

https://www.youtube.com/watch?v=eHToN_aU3n8








 
 
 

 


